I. Механика
ФИЗИКА->КИНЕМАТИКА->ГРАФИКИ ДВИЖЕНИЯ->
Тестирование онлайн
· Графики равномерного движения
· Графики равноускоренного движения
· Графики движения
· Домашняя работа
Механическое движение представляют графическим способом. Зависимость физических величин выражают при помощи функций. Обозначают [image: http://fizmat.by/pic/PHYS/page8/form1.gif]
Графики равномерного движения
Зависимость ускорения от времени. Так как при равномерном движении ускорение равно нулю, то зависимость a(t) - прямая линия, которая лежит на оси времени.
Зависимость скорости от времени. Скорость со временем не изменяется, график v(t) - прямая линия, параллельная оси времени.
[image: http://fizmat.by/pic/PHYS/page8/im30.gif]
Правило определения пути по графику v(t): Численное значение перемещения (пути) - это площадь прямоугольника под графиком скорости.
Зависимость пути от времени. График s(t) - наклонная линия.
[image: http://fizmat.by/pic/PHYS/page8/im31.gif]
Правило определения скорости по графику s(t): Тангенс угла наклона графика к оси времени равен скорости движения.
Графики равноускоренного движения
Зависимость ускорения от времени. Ускорение со временем не изменяется, имеет постоянное значение, график a(t) - прямая линия, параллельная оси времени.
[image: http://fizmat.by/pic/PHYS/page8/im20.png]
Зависимость скорости от времени. При равномерном движении путь изменяется, согласно линейной зависимости [image: http://fizmat.by/pic/PHYS/page8/form2.gif]. В координатах [image: http://fizmat.by/pic/PHYS/page8/form4.gif]. Графиком является наклонная линия.
[image: http://fizmat.by/pic/PHYS/page8/im2.png] [image: http://fizmat.by/pic/PHYS/page8/im3.png]
	Пусть начальная координата тела [image: http://fizmat.by/pic/PHYS/page8/form5.gif], скорость движения [image: http://fizmat.by/pic/PHYS/page8/form6.gif], тогда получим зависимость [image: http://fizmat.by/pic/PHYS/page8/form7.gif]
	Тело движется в обратном направлении, скорость отрицательная [image: http://fizmat.by/pic/PHYS/page8/form8.gif], начальная координата [image: http://fizmat.by/pic/PHYS/page8/form10.gif], получим зависимость [image: http://fizmat.by/pic/PHYS/page8/form9.gif]


Правило определения пути по графику v(t): Путь тела - это площадь треугольника (или трапеции) под графиком скорости.
[image: http://fizmat.by/pic/PHYS/page8/im18.png][image: http://fizmat.by/pic/PHYS/page8/im19.png]
Правило определения ускорения по графику v(t): Ускорение тела - это тангенс угла наклона графика к оси времени. Если тело замедляет движение, ускорение отрицательное, угол графика тупой, поэтому находим тангенс смежного угла.
[image: http://fizmat.by/pic/PHYS/page8/im39.gif]
Зависимость пути от времени. При равноускоренном движении путь изменяется, согласно квадратной зависимости [image: http://fizmat.by/pic/PHYS/page8/form13.gif]. В координатах зависимость имеет вид [image: http://fizmat.by/pic/PHYS/page8/form14.gif]. Графиком является ветка параболы.
[image: http://fizmat.by/pic/PHYS/page8/im38.gif]
[image: http://fizmat.by/pic/PHYS/page8/im6.png][image: http://fizmat.by/pic/PHYS/page8/im7.png]
График движения при [image: http://fizmat.by/pic/PHYS/page8/form15.gif]. График движения при [image: http://fizmat.by/pic/PHYS/page8/form16.gif]
[image: http://fizmat.by/pic/PHYS/page8/im8.png][image: http://fizmat.by/pic/PHYS/page8/im9.png]
График движения при [image: http://fizmat.by/pic/PHYS/page8/form17.gif]. График движения при [image: http://fizmat.by/pic/PHYS/page8/form18.gif]
Сравнительная таблица графиков
[image: http://fizmat.by/pic/PHYS/page8/im21.png]
[image: http://kiselevich.ru/edu/fiz/ege-2011/img1/16-grafiki-mnogo.jpg]
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